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Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto.

(@] Precauciones de Seguridad

X Por favor tome en cuenta todas las especificaciones de seguridad para una operacion segura y
adecuada del producto y asi evitar peligros.
XA El simbolo representa precaucion debido a circunstancias especiales en donde puede haber peligro.

AAdvertencia Si no se siguen correctamente las instrucciones, puede causar una lesion
grave o la muerte.

APrecaucién Si no se siguen correctamente las instrucciones, puede causar lesiones en la
persona o dafos en el producto.

(m] Especificaciones

m] Parametro

(w] Grupo de Parametros 0 (Modo de monitoreo)

1. Presione la tecla para entrar al
modo de monitoreo en el modo RUN.

2. Cada valor max./min. se mostrara
presionando la tecla [« en el modo
de monitoreo y el valor max./min. se
inicializara presionando una ves mas la tecla [«.

3. Si no se oprime una tecla por 60 seg,
regresara al modo RUN.

4. Cuando no se use la funcién de
monitoreo, ajuste 00 5 en el ajuste de
parametros en PEFE .

Peso de la unidad Aprox. 44g [Aprox. 110g

% 1: Temp. Ambiente (25°C +5°C): F.S. 0.3% rdg de +1-digito (-10 a 50°C: F.S. 0.4% rdg +1-digito)
%2: Impedancia entre las lineas de entrada : Max. 600Q (basado en 24VCC)
Por favor tome en cuenta que la activacion de la alimentacién de entrada se basa en 24VCC, y la
impedancia recomendada también sera menor si la alimentacién de activacion es menor.
X La resistencia ambiental se encuentra en estado de no condensacion o congelamiento.

| A\ Advertencia

1. El dispositivo de seguridad fail-safe se debera de instalar cuando se use la unidad con
maquinaria que pueda causar serios dafos o pérdida econémica sustancial. (e.j. control de
alimentacion nuclear, equipo médico, barcos, vehiculos, ferrocarriles, aviones, equipos de
combustion, equipos de seguridad, dispositivos de prevencion contra desastres/crimenes, etc.)
Si no se siguen correctamente las instrucciones se puede causar un incendio, una lesién o pérdida
economica.

. Instalar en un panel de dispositivos para su uso.

Si no se siguen correctamente las instrucciones se puede causar un incendio.

. No conectar, reparar o inspeccionar la unidad mientras se encuentre conectada.
Si no se siguen correctamente las instrucciones se puede causar un incendio.

. Revise las 'Conexiones' antes de cablear.

Si no se siguen correctamente las instrucciones se puede causar un incendio.

No desarme o modifique la unidad

Si no se siguen correctamente las instrucciones se puede causar un incendio.
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. Al conectar la entrada de medicién/alimentacion use un cable AWG 24(0.20mm?) a AWG 15
(1.65mm?) y apriete el tornillo terminal con un torque de 0.98 a 1.18N-m.
Si no se siguen correctamente las instrucciones puede causar un incendio o un mal funcionamiento
debido a fallas de contacto.

. Usar la unidad tomando en cuenta las especificaciones.
Si no se siguen correctamente las instrucciones se puede causar un incendio o dafios en el
producto.

. Usar una franela seca para limpiar la unidad, no agua o solventes organicos.
Si no se siguen correctamente las instrucciones se puede causar un incendio.

. No usar la unidad en lugares cerca de flamables/explosivos/gas corrosivo, humedad, rayos
directos del sol, calor radiante, vibracion, impacto o salinidad.
Si no se siguen correctamente las instrucciones se puede causar un incendio o una explosion.

. No permitir la entrada de residuos de cables, polvo, chips metélicos dentro de la unidad.
Si no se siguen correctamente las instrucciones se puede causar un incendio o dafios en el
producto.
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@] Como Especificarlo
Rango de entrada de

m][ 4] -
A~ [4-20mACC
Alimentacion ‘

(M [Metro

medicion ‘
[N JAlimentado por lazo |

Funcién de medicion ‘ -
[s  [Escalamiento |
Tamario [N [DIN W48xH24mm |
Y [DIN W72xH36mm |

Digit

oo 4 [9999 (4-digitos) \
Modelo |

(w] Descripciéon de Unidad
O M4NS-NA O M4YS-NA

SCALING METER | -2 SCALING METER
- s, (I

Mays @] n n Autonics

2. Tecla M, : regresa al modo RUN, 2 4 3
después de completar el ajuste de Parametros
3. A, tecla E : Para avanzar al estado de ajuste de parametros

4. 4, tecla E : Para avanzar al estado de ajuste de parametros y desplazar el digito

1. Valor en display, parametro, mensaje de error

XLas especificaciones anteriores pueden cambiar sin previo aviso o unos modelos
pueden suspenderse.

X Asegurese de seguir las precaucion escritas en el manual de instrucciones y
descripcion técnica (catalogo y pagina principal).
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Modelo M4NS-NA [M4YS-NA Display Funcion Rango de ajuste |De fabrica
Alimentacion Alimentado por lazo - TR
. . Valor en display del limite inferior para -1.999 a 9.999,
Método del display Display LED de 7-segmentos (rojo) L-5C :Escala inferior entrada 4m2 Y p 19.99 2 09.99 0400
Tamafio del caracter | 10mm : [14mm . | Vialor en display del limite superior para _ |-199.9 a 999.9, .
Precision del display F.S. 0.3% rdg +1-digito H-5C iEscaIa Superior | - da 20mA -1999 a 9999 °0oo
Ciclo del displa 0.5 seg/1 seg/2 seg/3 seg/4 seg/5 se :
Resolucién Pay 12‘005 9 9 9 9 9 dot %Punto decimal |Ajusta la posicion del punto decimal 33000000080% 0ooo
Rango max. en display  |-1999 a 9999 bl {Entrada parcial | Corrige el valor de limite inferior en 100 2 100 0000
Tipo de ajuste Ajuste con teclas frontales " M5 inferior display (digito) Y
Rango de entrada de :Entrada parcial | Corrige el valor de limite superior en
A 4-20mA ! : N R B . 1
medicién™? OmACC nbA isuperior display (%) 0.900a 1.100 660
Funcién de autodiagnéstico|Funcién de mensaje de error i Tiempo Muestra el valor max./min. del tiempo
Resistencia de aislamiento |Sobre 100MQ (a 500VCC meggers) PEEE iMax./Min. de retardo del monitoreo (seg) 0a30 ars
Rigidez dieléctrica 2000VCA 50/60Hz por 1 min i 5t iTiempo del Periodo de muestreo seleccionable 0.5,1.0,2.0, 3.0, 05 s
Mecanica Amplitud de 0.75mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) por 1 hora, ' 2% idisplay (seg) 4.0,5.0 o
\Vibration en cada una de las direcciones X, Y, Z epr ;E % Ajuste del rango(%) de display de 0.1.23 4 3
Mal funcion Amplitud de 0.5mm a frecuencia de 10 a 55Hz (por 1 min) por 10 min, Lt iEmor HHHH/LLLL e
— en cada una de las direcciones X, Y, Z . - Lol iBquueo Ajuste de la Funcion del bloqueo ON, OFF of F
Choque Mecanico 300m/s? (aprox. 30G) 3 veces en cada una de las direcciones X, Y, Z :
q Mal funcion 100m/s? (aprox. 10G) 3 veces en cada una de las direcciones X, Y, Z
. Temp. Ambiente |-10 a 50°C, almacenamiento: -25 a 60°C s
Ambiente edad Amb. |35 a 85%RH, almacenamiento: 35 a 85%RH (@] Funcién de Preescala

Esta funcion es para mostrar el ajuste real del valor de limite superior/inferior contra la entrada
4-20mACC. Por ejemplo, si se ajusta a=4mACC, b=20mACC y A,B como valores en display, se
mostraran a=A, b=B.

Display Display Display Display
a b
B B|---oeeeeee / B
. : Valor de B |- Valor de
Al Valor de << | gntrada Valor de entrada
: entrada Al A entrada 5| ;
a b a b
Display Display Display Display
a b
~la °, Al
Al Valor de Valorde A Valor de
entrada entrada entrada Valor de
a "N entrada
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m] Funcion de Correccion

Esta funcion es para ajustar errores del valor en el display después de calcular el valor de escala para

la entrada de medicién y también corregir el error de entrada del sensor, etc.

! nbi:-100 a 100 [Ajuste de desviacion del valor inferior],

! nbH:0.900 a 1.100 [Corregir gradiente (%) del valor superior]

E.j.) Cuando el valor mostrado sea de 0.0 a 500.0 contra entrada de 4-20mA, si el valor en display es
de "1.2" para entrada de 4mA, ajuste -12 (ignore el punto decimal) como valor para ! nbl para
mostrar "0.0". Se puede quitar el offset del valor inferior.

% Cuando haya completado el ajuste del valor inferior aplique 20mA, si el valor mostrado es "500.5",

el valor de correccion sera 5005/5000=0.999, ajuste 0.999 como valor para/ nbH ahora se puede
corregir el valor superior que es 5005x0.999 = 5000). También ignore el punto decimal.

(m] Grupo de Parametros 1

Modo RUN
3seg

Valor del display de limite bajo

Rango de ajuste: -1.999 a 9.999, -19.99 a 99.99, -199.9 a
999.9, -1999 a 9999
X El rango del valor del display puede variar dependiendo del
punto decimal.
%Mover el digito de ajuste con la tecla [€] y cambio del valor
de correccion de limite alto / limite bajo con la tecla [a].

Ajuste del punto decimal

dok

9 .Ipooo8oooo P8 o000 P8 000a|
1 [

X Cambio de la posicion del punto con las teclas [, [4].
Corrigiendo entrada
del valor limite bajo

Rango de ajuste: -100 a 100

E D E D XMover el digito de ajuste con la tecla « y cambio del valor de

correccién de limite bajo con la tecla [4].

Corrigiendo entrada

del valor limite alto

Rango de ajuste: 0.900 a 1.100

%Mover el digito de ajuste con la tecla [€] y cambio del valor de
correccion de limite alto con la tecla [A].

Tiempo de monitoreo
del valor Max./Min.

[Peec] {00 5}.[01 5}%{30 5
[

It [

Ajuste del rango: 00 a 30 seg
A\ XAjuste del valor max./min. del tiempo de retardo con la tecla [A].
Ciclo del display XAl presionar la tecla [4], se ajusta a 00 seg.
[« [4] [« (4] [, [4]
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v % Cambio del ciclo de del display con las tecla [€] o [4] .
Ajuste del rango del display
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@] Funcién de Retardo Del Ciclo De Display

Es dificil mostrar el valor de entrada de medicion cuando esta fluctuando. En este caso se puede
hacer que el valor en display este fijo con un ciclo de retardo. El ciclo en display se puede cambiar en
el modo [d! 5k ] del grupo 2 de parametros (0.5s/1.0s/2.0s/3.0s/4.0s/5.0s).

Si selecciona [5.0 5], el valor de entrada de medicion en promedio por 5 seg. se mostrara cada 5 seg.

(m] Funcion de Monitoreo Del Valor Max./Min.

Esta funcién es para monitorear los valores Max. y Min. en dipsplay, mostrando los datos en el modo
PEEH yen el modo PEFL del grupo de ajuste de parametros.

Permite ajustar el tiempo de retardo en el modo PEEE para proteger los datos incorrectos por
sobrecorriente inicial y configurable desde 0 a 30 seg e inicia @ monitorear después del tiempo de retardo.
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% Cambio del valor del display HHHH/L L L L (%) por la tecla [€] o [a].

v
Ajuste de bloqueo™'

ofF F }—»{E"E
It €&

XAjuste del bloqueo a manera de inhabilitar el ajuste de parametros con la tecla [ o [4].

X Presione la tecla para completar el ajuste y moverse al sig. pardmetro en estado de cambio del valor de ajuste.
X Después de ingresar al parametro de ajuste, presione la tecla por 3 seg, para moverse al modo [RUN]
después de visualizarse.
% Si nunguna tecla se presiona por 60 seg, regresara al modo RUN.
%1: Ajuste de bloqueo-oF F: Se pueden cambiar o ajustar parametros.
[an Deshabilita el cambio, pero se puede verificar el valor de ajuste en el grupo
de parametros. Deshabilita entrando en el estado de cambio del valor de ajuste
presionando las teclas [«], [4].
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(m] Conexiones

X Para la terminal, seleccione la terminal de la siguiente forma.

a b
:@*a o |min lmax
<Bifurcada> 3.5mm 7.0mm

O M4NS-NA

m@@ﬁ%

DC4-20mA

O M4YS-NA

IEEEEE

DC4-20mA

(W] Funcién de Error en Display

1. Tipo de cédigo de error
@ Cuando muestra [LLLL]
1) Es para cuando la corriente de entrada esta por abajo del 3% de 4-20mACC (16mA)
Se mostrara [L L L L ] cuando este abajo de 3.52mA [16mAx3%=0.48mA] — 4mA-0.48mA=3.52mA
2) Cuando esta mas alla del min. valor del display (-1999) [por el valor del display]
® Cuando muestra [HHHH]
1) Es para cuando la corriente de entrada esta por arriba del 3% de 4-20mACC (16mA)
Se mostrara [HHHH] [16mAx3%=0.48mA] — 20mA+0.48mA=20.48mA.
Cuando es mayor que 20.48mA.
2) Cuando esta mas alla del max. valor del display (9999) [por el valor del display]
2. Cancelacion del error en display
Tanto [L L L L] como [HHHH] se muestran cuando la entrada esta fuera del rango de medicion,
asi, desapareceran automaticamente cuando la entrada regrese al rango de medicion.
3. Tipo de cédigo de error
Mostrara un mensaje de error de acuerdo al valor de ajuste que ajusta el valor del % contra el
rango de entrada analdgica y lo ajusta en el modo [EPLE] con las teclas [«], [4].

Cadigo de error | Descripcion

EPCE 0 |SemuestraLitt /HHHH cuando estd 0% fuera del rango de 4-20mACC
EPCE ! Se muestral ittt /HHHH cuando esta 1% fuera del rango de 4-20mACC
EPCE 5 Semuestrat ittt /HHHH cuando estd 2% fuera del rango de 4-20mACC
EPCE 3 |SemuestralLlll /HHHH cuando estd 3% fuera del rango de 4-20mACC
EPCE 4 |Semuestral-5C /H-5L siempre cuando esta fuera del rango de 4-20mACC

(m] Precauciones de Uso

1. Seguir las especificaciones dentro de 'Precauciones de Uso'. De otra manera, puede causar
accidentes inesperados.

2. Instalar un interruptor de alimentacion o un cortacircuitos en un lugar accesible para conectar o
desconectar la alimentacion.

3. Mantenerlo alejado de altas lineas de

voltaje o de alimentacién para prevenir

ruido inductivo.

En caso de instalar cerca la linea de

alimentacion y la sefal de entrada, use |10/ |

un filtro de linea o un varistor en la linea  |220VCA!

de alimentacién y un cable blindado en la

linea de sefial de entrada.

No usar cerca de equipos que generen

fuertes fuerzas magnéticas o ruido de alta frecuencia.

Esta unidad se debe de usar en los siguientes ambientes:

®@Interiores (En condiciones de ambiente dentro de las 'Especifcaciones'’)

®2 grados de contaminacion

Conexion con el filtro de linea Conexién con el varistor
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®@Max. altitud. 2,000m
@Categoria de instalacion I

(@] Productos Prinicpales

M Sensores fotoeléctricos
M Sensores de fibra 6ptica M Unidades de display

W Sensores de puertas W Controladores de sensores

W Sensores de puertas laterales B Fuentes de alimentacion

M Sensores de area M Control switches / Lampara / Buzzers
M Sensores de proximidad M Blogue de terminales E/S / Cable

M Sensores de presion M Encoders rotativos

M Paneles Ldgicos/Gréficos M Contadores

W Conectores/Sockets W Temporizadores

M Controladores de temperatura B Dispositivos de red de campo

H SSR/Controlador de potencia B Medidores de panel

M Transductores de humedad/temperatural

M Motores a pasos/drivers/controladores de movimiento

M Sistema de marcado laser (fibra, CO,, Nd: YAG)

M Medidores de pulsos(ritmo)/tacémetros

Autonics Corporation

http://www.autonics.com

EMATRIZ :
18, Bansong-ro 513beon-gil, Haeundae-gu, Busan
South Korea, 48002
TEL: 82-51-519-3232

W E-mail : sales@autonics.com
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M Sistema de soldadura por laser
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